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Przeznaczenie

Licznik MB-LG-4 jest 4-kanatowym, 1-kierunkowym licznikiem
czasu pracy z mozliwoscig wymiany zarejestrowanych danych za
pomoca portu RS-485 zgodnie z protokotem Modbus RTU.

» 4 niezalezne liczniki;

Wyniki catosciowe w wartosciach FLOAT (zmiennoprzecinko-
we) dla godzin oraz INT (catkowite) w rozbiciu wyniku na se-
kundy, minuty, godziny, dni (4 rejestry na jeden licznik);
Wejscie licznikowe przystosowane do pracy z sygnatami AC/DC
Wybodr opcji wyzwolenia stanu 1: wysokim lub niskim pozio-
mem napiecia;

Filtr czasowy, umozliwiajgcy ograniczenie maksymalnej dtugo-
$ci sygnatu wejsciowego (eliminacja zaktécen na wejsciu licz-
nika);

Pamiec stanu licznika po zaniku napiecia zasilania;

Funkcja wejscia cyfrowego.




Modut MB-LG-4 jest 4-kanatowym licznikiem 1-kierunkowym.
Kazdy kanat jest niezalezny i zlicza czas pracy zgodnie z indywi-
dualnymi nastawami. Wynik przedstawiany jest w postaci liczby
zmiennoprzecinkowej oraz réwnolegle jako wartosci catkowite w
rozbiciu na sktadowe w postaci dni, godzin, minut i sekund.
Licznik posiada funkcje programowga umozliwiajacg wyzerowa-
nie stanu licznika kazdego kanatu niezaleznie. Czas maksymalny
to ok. 150 lat. Po osiggnieciu maksymalnej liczby (przepetnieniu)
licznik automatycznie resetuje sie i liczy od 0. Modut posiada
konfigurowalne opcje zliczania sygnatem niskim (0V) lub wy-
sokim (V+) oraz zamknieciem lub otwarciem obwodu sygnatu
wejsciowego.

Licznik posiada mozliwos¢ nastawy minimalnej dtugosci czasu
sygnatu wejsciowego, ktdry bedzie widziany na wejsciu i zosta-
nie potraktowany jako aktywacja wejscia (filtr czasowy). Krétsze
sygnaty sg ignorowane. Stuzy to do wyeliminowania zaktécen
(fatszywych impulséw) mogacych pojawic sie na wejsciu. Wejscie
liczace moze by¢ wykorzystywane jako wejscie cyfrowe DI z moz-
liwoscig odczytu jego stanu.

Odczyt wartosci zliczonych, nastawe wszystkich parametrow zli-
czania, komunikacji i wymiany danych realizujemy poprzez port
RS-485 za pomocg protokotu komunikacyjnego Modbus RTU.
Zatgczenie napiecia zasilania sygnalizowane jest Swieceniem LED
zielonej U. Poprawna wymiana danych miedzy modutem i dru-
gim urzadzeniem sygnalizowana jest $wieceniem LED z6ttej Tx.



Zalecane stosowanie filtrow przeciwzaktdceniowych
oraz przeciwprzepieciowych (np. OP-230).

Zalecane stosowanie ekranowanych przewodow sygna-
towych typu skretka do podfaczenia modutu z innym
urzadzeniem.

W przypadku stosowania przewoddw ekranowanych
uziemienie ekranéw wykonac tylko z jednej strony i jak
najblizej urzadzenia.

Nie uktada¢ réwnolegle przewoddéw sygnatowych w
bezposredniej bliskosci do linii wysokiego i Sredniego
napiecia.

CHCAIRCRINCRNG)

Nie instalowa¢ modutu w bezposredniej bliskosci odbior-
nikéw elektrycznych duzej mocy, elektromagnetycznych
przyrzagddw pomiarowych, urzadzen z fazowg regulacjg
mocy, a takze innych urzadzen, ktére moga wprowadzac
zaktécenia.




1.Przed instalacjg modutu dokona¢ nastawy wybranych parame-
trow komunikacji Modbus i opcji zliczania .

2.0dtaczy¢ zasilanie w rozdzielni.

3.Modut zainstalowac na szynie.

4.Zasilanie modutu podtaczy¢ do zaciskdw 1-3 zgodnie z ozna-
czeniami.

5.Wyjscie sygnatowe 4-6 (port RS-485) potaczy¢ z wyjsciem urza-
dzenia typu Master.

6.Podtaczy¢ przewody sygnatowe do wejs¢ licznikowych zgodnie
z wybrang opcja wyzwalania (sygnatem niskim lub wysokim).

Schemat podtaczenia




Opis wyprowadzen
1 l—!Zb—la

IN1 7 10 IN3
IN2 8 11 IN4
com 1/2 9 12 coMm 3/4
4 6
RS-485
A B

1-3 zasilanie 9+30 V DC
4-6 port szeregowy RS-485
7 wejscie licznikowe IN1
8 wejscie licznikowe IN2
9 wejscie COM (wspdlne) dla IN1 i IN2
10 wejscie licznikowe IN3
11 wejscie licznikowe IN4
12 wejscie COM (wspdine) dla IN3 i IN4



Reset ustawien komunikacji

Pod elewacjg modutu dostepna jest zworka konfiguracyjna.
Uruchomienie sterownika przy zamknietej zworce powoduje
przywrdcenie fabrycznych nastaw parametréw komunikacyj-
nych. W tym celu zdja¢ elewacje modutu i zatozy¢ zworke na
obydwa piny. Po resecie zdja¢ zworke.
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Zabezpieczenia

1.1zolacja galwaniczna pomiedzy stykami IN..., COM... a reszta
uktadu (min. 2.5 kV).

2.Brak izolacji galwanicznej pomiedzy zasilaniem modutu a linia-
mi RS-485.

3.Zabezpieczenie nadpradowe wejs¢ zasilajgcych i komunikacyj-
nych (maksymalnie do wartosci 60 V DC) z funkcjg automatycz-
nego powrotu.

Do wyzwolenia wejscia w kazdym wypadku potrzebne
jest zewnetrzne napiecie sterujgce. Jezeli wykorzystane
do tego zostanie napiecie zasilania modutu, to oznacza
to utrate separacji galwanicznej pomiedzy wejsciami ste-
rujgcymi oraz zasilaniem i komunikacja.

Par:

etry protokotu Modbus RTU

Parametry komunikacyjne

Protokét Modbus RTU

Tryb pracy Slave

Liczba bitéw na s: 1200, 2400, 4800, 9600,
19200, 38400, 57600, 115200
Ustawienia portu Bity danych: 8
(ustawienia fabryczne) Parzysto$¢: NONE, EVEN, ODD
Bity startu: 1
Bity stopu: 1/1,5/2




Parametry komunikacyjne (cd.)

Zakres adresow
sieciowych 1+245 (1)
(ustawienia fabryczne)

1: Odczyt stanu wejsé
(0x01 — Read Coils)
3: Odczyt grupy rejestrow
Kody polecen (0x03 — Read Holding Register)
6: Ustawienie wartosci pojedynczego
rejestru
(0x06) — Write Single Register)

Maks. czestotliwo$é

. 15 Hz
zapytan
Rejestry komunikacji
adres opis funkcja typ atr
Odczyt biezgcego i zapis nowe- 03 .
256 go adresu bazowego: 1+245 06 int RIW
Odczyt biezacej i zapis predko-
$ci transmisji: 0:1200/1:2400/ 03 .
257 .4800/3:9600/4:19200/ 06 it RW

5:38400/6:57600/7:115200

Odczyt biezacej i zapis nowej 03
258 wartosci parzystosci: 06 int R/W
0:NONE/1:EVEN/2:0DD




Rejestry komunikacji (cd.)

adres opis funkcja typ atr
Odczyt biezacej i zapis nowej 03
259 liczby bitéw stopu: 06 int R/W
0:1 bit/1:1,5 bita/2:2 bity
Przywrécenie nastawy
260 fabrycznej. 06 int w

Podac warto$¢ 1.

Uwaga! Zmiana parametréw komunikacji (predkos¢ transmisji, liczba

bitéw stopu, parzystos¢) uwzgledniana jest dopiero po ponownym

uruchomieniu zasilania.

10;24 Czas pracy modutu [s] 03 int R
N 2,
1025 R1024+256°xR1025
1026 Numer seryjny
+ 03 int R
2
1027 R1026+256°xR1027
Data prod.: 5 bitow-dzien;
1028 4 bity-miesiac; 7 bitéw-rok 03 int R
(bez 2000)
1029  Wersja oprogramowania 03 int R
1030 Wykonanie: 0 — Lo; 1 — Hi 03 int R
1();31 Identyfikator: 03 int R
1035 F&IFIMB|-4[1G
1039 Zwora konfiguracyjna: 03 int R

0—rozwarta; 1 —zwarta

Przetwornik nie obstuguje rozkazéw broadcast’owych (adres 0).




Rejestry wejs¢ cyfrowych

adres opis funkcja typ atr
Odczyt stanu wejsc:
o  O/1-4bity(np.1001) 01 int R
Kolejnos¢:
|Ind | In3|1In2|Inl|
16 In1: Stan wejscia 0/1 03 int R
38 In2: Stan wej$cia 0/1 03 int R
54 In3: Stan wejécia 0/1 03 int R
70 In4: Stan wejécia 0/1 03 int R
Rejestry licznikéw
adres opis funkcja typ atr
16517 MLczaspracy ' 03 float R
—wynik catosciowy [godziny]
In1: czas pracy .
1 P - t R
8 — cze$¢ sktadowa [dni] 03 n
In1: czas pracy .
3 — czes$¢ sktadowa [godziny] 03 int R
In1: czas pracy .
2 2 .
0 — cze$¢ sktadowa [minuty] 03 int R
271 In1: czas pracy 03 int R

— cze$¢ sktadowa [sekundy]
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Rejestry licznikéw (cd.)

adres opis funkcja typ

23 In1: liczba aktywacji wejscia 03 int

In1: zerowanie licznika. .
31 Podac warto$¢ 0. o6 int

In2: czas pracy

32:33 wynik catosciowy [godziny] 03 float

34 In2: czas pracy 03 int
— czg$¢ sktadowa [dni]

35 In2: czas pracy 03 int
— cze$¢ sktadowa [godziny]

36 In2: czas pracy 03 int
— cze$¢ sktadowa [minuty]

37 In2: czas pracy 03 int
— czes¢ sktadowa [sekundy]

39 In2: liczba aktywacji wejscia 03 int

In2: zerowanie licznika. .
47 Podac wartos¢ 0. 06 int

In3: czas pracy

4849 wynik catosciowy [godziny]

03 float

In3: czas pracy

50 — cze$¢ sktadowa [dni]

03 int
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Rejestry licznikéw (cd.)

adres opis funkcja typ atr

51 In3: czas pracy 03 int R
— cze$¢ sktadowa [godziny]

52 In3: czas pracy 03 int R
— cze$¢ sktadowa [minuty]

53 In3: czas pracy 03 int R
— cze$¢ sktadowa [sekundy]

55 In3: liczba aktywacji wejscia 03 int R
In3: zerowanie licznika. .

63 Podac wartos¢ 0. 06 int w

gase5 M czas pracy ! 03 float R

— wynik catosciowy [godziny]

66 In4: czas pracy 03 int w
— cze$¢ sktadowa [dni]
In4: czas pracy .

67 — czg$¢ sktadowa [godziny] 03 int R
In4: czas pracy .

68 — cze$¢ sktadowa [minuty] 03 int R
In4: czas pracy .

69 — cze$¢ sktadowa [sekundy] 03 int R

71 In4: liczba aktywacji wejscia 03 int R

-12-



adres

Rejestry licznikéw (cd.)

opis

funkcja

typ

79

In4: zerowanie licznika.
Podac warto$¢ 0.

06

int

Wynik catosciowy i wyniki sktadowe
Dla wejscia Inl: rejestry 18+21 sg czterema sktadowymi wartosci catoscio-
wej z rejestrow 16+17.
Np.: Czas pracy (R16+R17)=12,53 (godz) po przeliczeniu z postaci dziesiet-
nej da wartosci: R18=0 (dni); R19=12 (godz.); R20=31 (min.); R21=48 (s).

Analogicznie dla wejs¢ In2, In3 i In4.

Rejestry konfiguracyjne

adres opis funkcja typ atr
In1: min. czas impulsu [ms]. 03 .

512 Zakres 1:15000 06 it R/W
In1: logika. 0: obwdd otwarty; 03 .

513 1: obwdd zamkniety 06 int RIW
In2: min. czas impulsu [ms]. 03 .

528 Zakres 1:15000 06 int R/W
In2: logika. 0: obwdd otwarty; 03 .

529 1: obwdd zamkniety 06 int RIW
In3: min. czas impulsu [ms]. 03 .

544 Zakres 1:15000 06 int R/W
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Rejestry konfiguracyjne (cd.)

adres opis funkcja typ atr
In3: logika. 0: obwdd otwarty; 03 .

545 1: obwdd zamknigty 06 int RIW
In4: min. czas impulsu [ms]. 03 .

560 Zakres 1:15000 06 int R/W
In4: logika. 0: obwdd otwarty; 03 .

561 1: obwdd zamkniety 06 int RIW

Wartosci domysine: logika = 1; czas impulsu = 10 ms.

Legenda:
R —read, W — write

Tabela opcji wyzwalania wejscia

) nastawa zamknigty . otwarty
opcja —— n nastawa _—
. True 0 False
poziom +V
False 1 True
0 True 0 False
poziom OV
1 False 1 True
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zasilanie 9+30V DC
ilos¢ wejsc¢ liczacych 4
napiecie wejscia liczacego 6+30 V AC/DC
maks. czestotliwos¢ sygnatu wejsciowego 100 Hz
maksymalny mierzony czas >150 lat
impedancja obwodu wejsciowego 2300 kQ
port RS-485
protokdt komunikacyjny Modbus RTU
typ pracy Slave
sygnalizacja zasilania LED zielona
sygnalizacja komunikacji LED zétta
parametry komunikacji
predkos¢ (ustawiana) 1200+115200 bit/s
bity danych 8
bity stopu 1/1,5/2
bit parzystosci EVEN/ODD/NONE
adres 1+247
pobdr mocy 0,1W
temperatura pracy -20+50°C
przytacze zaciski srubowe 2,5 mm?
moment dokrecajgcy 0,4 Nm
wymiary 1 modut (18 mm)
montaz na szynie TH-35
stopien ochrony P20
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Produkty firmy F&F objete sg 24-miesieczng gwarancja od daty
zakupu. Gwarancja jest uwzgledniana tylko z dowodem zakupu.
Skontaktuj sie ze swoim sprzedawca lub bezposrednio z nami.

Deklaracja CE

F&F Filipowski sp. k. oswiadcza, ze urzadzenie jest zgodne z wy-
maganiami Dyrektywy niskonapieciowej LVD 2014/35/UE oraz
kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30/UE.
Deklaracja zgodnosci CE, wraz z odwotaniami do norm w odnie-
sieniu do ktérych deklarowana jest zgodnos$¢, znajduje sie na
stronie: www.fif.com.pl na podstronie produktu.
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